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MC200-CAN用户速查手册  

感谢您使用MC200系列PLC。在使用PLC 产品前，请您仔细阅读本手册，以便更

清楚地掌握产品特性，更安全地应用，充分利用本产品丰富的功能。本速查手

册用于MC200 系列PLC 的设计、安装、连接和维护的快速指引，便于用户现场

查阅所需信息,并有相关选配件的简介，常见问题答疑等，便于参考。 

 

本手册适合MC200系列以下成员： 

MC200–CAN通讯模块 

 

版本号：1.1 

日期：2012-9-21 

 

若需要更详细的产品资料，可参考我公司发行的《MC200 系列可编程控制器用

户手册》、《X-Builder 编程软件用户手册》和《MC100/MC200 答疑ㅤਨ0⥔樊题答 编程控制器用
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2. 安装说明 
采用 DIN 槽安装固定 

在振动不大的环境下， 可以采用 35mm 宽度的 DIN 槽进行安装。 

. 打开模块底部的 DIN 卡扣，将模块底部卡在 DIN 导轨上。旋转模块贴近 DIN

导轨，合上 DIN 卡扣。仔细检查模块上 DIN 卡扣与 DIN 导轨是否紧密固定好，

如下图： 
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图 2 - 2 螺钉安装示意图  
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3. 2 性能指标 
表 3-1  性能指标 

 

 功能 CAN 总线接口 

基本属性 
总线端口类型 3pin 普通 PCB 端子 

功能 CAN 差分总线接口 

CAN 端口 

通讯波特率 支持 50K、100K、125K、250K 

通讯协议 CAN2.0A 、CAN2.0B 

滤波 支持滤波功能 

 

4. 用户端子 

MC200-CAN 用户端子的定义如表 4-1 所示： 

 

内部匹配电阻（120欧）选择接口：将RES+与RES-短接。 

 

 
注： 

此处不可用来外接匹配电阻 
 

CAN通讯接口：连接CAN通讯总线： 

 
 

 
 

表 4-1 用户端子定义 

管脚名称 功能 信号方向 

CANH CAN 接收差分信号 H 
其他设备→MC200-CAN 

其他设备←MC200-CAN CANL CAN 接收差分信号 L 

AN
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图 6-1(a):系统块配置设置 

模块参数设置如图 6-1(b)。 

 

图 6-1(b):使用 MODLINK 方式的配置设置 

通讯参数： 

指定 ID 滤波是否有效：设置 MC200-CAN 模块接收 CAN 数据时，是否只接收指

定的 ID 号的 CAN 数据。用户可以在接收数据区设置需要接收的 CAN 数据 ID

号。默认设置为否，将接收任 ID 的 CAN 数据。 

传输协议类型：选择 PLC 与 MC200-CAN 之间的通讯协议。透明传输：PLC 使用

自由口通讯方式；协议传输：PLC 使用 MODBUS 协议通讯方式。 

配置缓冲区首地址：CAN 模块配置参数存储区 D 元件的首地址。缓冲区大小由

用户配置参数量而定，推荐大小为 1000，如首地址是 D4000，缓冲区空间为

D4000~D4999。注意：用户使用时不要“写”缓冲区 D 元件。 

接收 CAN 数据帧 ID 是否打包到串口数据包：设置接收的 CAN 数据中，是否包

括 CAN 数据的 ID 号。ID 位于有效数据之前。 

接收数据区： 

接收帧 ID：选择 ID 滤波有效时可设置。设置需要接收 CAN 数据的 ID 号。 

映射 D 元件：接收到的 CAN 数据存放地址的首地址。D 元件的高低字节都有效。 

个数：（需要接收的 CAN 数据长度（字节）+4（ID 号））/2。 

例如：用户需要接收 8 个字节的 CAN 数据，并打包 ID 号，则个数设置为 6；

映射 D 元件的起始两个 D 元件存放 ID 号，中 8 个数据，分别存放在剩余的 4

个 D 元件的高、低字节中；若不打包 ID 号，则个数设置为 4。其中 8 个数据，

分别存放在 4 个映射 D 元件的高、低字节中。 

使能控制元件：使能通讯元件设置。当设置元件置 1 时，停止此笔通讯。为 0

时，使能通讯。 

发送数据缓冲区： 

映射 D 元件：发送 CAN 存放地址的首地址。其中，前两个 D 元件存放发送 CAN

数据的 ID 号，后面的 D 元件存放需要发送的数据，D 元件的高低字节都有效。 

个数：（发送 CAN 数据的个数（字节）+4（ID 号））/2。 

使能控制元件：使能通讯元件设置。当设置元件置 1 时，停止此笔通讯。为 0

时，使能通讯。 

配置完成后用户应将程序下载到 PLC 系统主模块中，MC200-CAN 的通讯口作为

PLC 的 COM2，可以通过通讯指令实现相应的 CAN 通讯功能。 

例：CAN 通讯波特率为 250K，需要接收的 CAN 数据 ID 为 0xAAAAAA、0xBBBBBB

BBBB

，
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地址：MC200-CAN 模块 MODBUS 通讯地址，固定为站号 2. 

功能码：0X10，MODBUS 写多个寄存器。 

起始地址：MC200-CAN 模块发送数据 BUFFER 的起始地址，固定为 0X1000。 

元件个数：（需要发送的数据长度（字节数）+4 字节 ID 号）/2。 

字节数：4 字节 ID+发送数据长度（字节数） 

写入元件的值：前 4 个 D 元件为 ID 号，后面的 D 元件为数据值。 

例：发送 ID 号为 0X01020304，数据长度为 8，数据为：0XA5、0XA5、0XA5、

0XA5、0XA5、0XA5、0XA5、0XA5 的用户编程： 

 

2.MODBUS 指令方式接收 CAN 数据协议： 

请求帧协议：（PLC to MC200-CAN） 

地址 功能码 
起始地址 元件个数 

H L H L 

0X02 0X03 0X00 0X00   

 

例程中使能M0后，D10
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深圳市麦格米特控制技术有限公司 

SHENZHEN MEGMEET ELECTRICAL TECHNOLOGY CO.，LTD 

地址：深圳市南山区科技园北区朗山路紫光信息港 B 座 5 楼 

电话：0755-86600500 

传真：(+86)0755-86600999 

邮编：518057 

公司网址：www.megmeet.com 

 

 


