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1 引言

1.1 编写目的

本手册阐述了编制 Mc5000,Mc5100 系列脚本程序需要的功能和规定的设定方法。应仔细阅读该手

册，在充分理解的基础上编制程序。

实际编程时，关于 CPU 内置功能的指令及扩展单元专用指令，请浏览《MC 系列可编程控制器编程

参考手册》、《Mc280 系列用户手册》等各单元的用户手册。

1.2 术语与缩写解释

在该手册的说明中，除部分内容外，请使用以下术语。

缩写、术语 解 释

可编程控制器 是可以通过更改程序来自由控制折本的电子装置，也称之位

Plc(可编程逻辑控制器)

Mc5000,Mc5100 是本公司制造的可编程控制器

MEGreator 支持 MC5000 系列及 MU 系列可编程控制器的软件

梯形图程序 通过 MEGreator 编写的程序

2 概要

2.1 脚本特点

可编程控制器的脚本是为了便于编程用以前的 LD（梯形图）语言难以编程的运算处理和字符串处理

等而开发的语言。由于脚本能够夹在 LD 语言中编程，因此使用时不需要中断 LD 程序。

LD 程序适合使用驱动设备的控制和传感器等进行反馈控制的编程。

对于处理数值的复杂的运算处理及处理字符串等的程序，其编程变得复杂，调试和维护也变得困难。

脚本是为了弥补这些梯形图程序的主要问题而开发的编程语言。用脚本代替用 LD 程序难以说明的复杂部

分，可有效地编制程序。

Mc5x00 系列 Plc 的脚本具有如下特点：

1>.脚本采用标准 C 语言编程方式，支持 C 语言的所有语法，方便灵活,容易入门；

2>.脚本中支持 Plc 本身元件,如位 X, Y, M, S, SM, T, C; 字元件 D, R, S�耀

S�S 制件

S
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ɺ

不同的型号支持的钩子功能和数目是不一样。

图 3

2.3 脚本功能

使用脚本，可以将 LD 程序编程的一系列控制，用标准 C 语言的编程格式编程。

新建带脚本功能的 plc，都会导出一下三个文件。

文件 功能

export_module.h Plc 内核导出给脚本用的功能，脚本可以用这些已经实现好的积木来搭房子。

user_common.c 用户写的脚本的公共代码，实现更高的代码服用。

user_common.h 用户写的脚本的公共代码头文件。
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3 如何编写脚本

在 xBuild 软件中可以直接使用 C 语言来进行编程，即编写框脚本或钩子脚本。下

面用一个简单的例子来说明如何使用框脚本。

目标：将 D1000 开始的 20000 个字元件求和放到 D998(长整型)中，求平均值放到

D996(浮点型)中。

3.1 添加用户扩展指令

在“工程管理”中,右键点击“扩展指令”，弹出右键菜单，选择“添加扩展指令”，进

入第二部。

图 4
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3.3 编辑自定义的代码

第二步完成后，可以看到扩展指令下面已经有了”_CALC_VALUE”指令，双击指令，就

可以查看和编辑代码。如果在第二步设置了密码，则需要正确的输入第二步设定密码，才可

以查看和编辑代码。

图 6

编辑代码结束后，见ѕ

�� 辑↑猀辑 ᴵㅑ㕁Ḁ___指
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3.4 使用扩展指令

现在就可以像使用其他梯形图指令一样使用这条指令了。建立如下梯形图。

图 8

当 M10 和 M11 同时为 On 时，就执行扩展指令”_CALC_VALUE”， _CALC_VALUE 指

令就将 D1000 开始的 20000 个字元件求和放到 D998(长整型)中，求平均值放到 D996(浮
点型)中。如下图所示：

图 9
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应用示例：

注意：支持 X[10]输入，编译不会出错，但实际编号错误，所以请勿使用 X[XX]输入模式。

4.1.2 Y 位变量

变量名称 Y
功能描述 PLC 输出点

范围 Y0 ~ Y7777
类型 Bit
注意事项 8 进制定义, 字母’Y’大写

应用示例：

注意：支持 Y[15]输入，编译不会出错，但实际编号错误，所以请勿使用 Y[XX]输入模式。

4.1.3 SM 位变量

变量名称 SM
功能描述 PLC S� 㕆 ਧ � 㕆 ਧ~

�/ 5F

P

ਧ
~

Y7 ਧaL 编

P

t
注意 项8

进制ᇈ

,

字母

¶

Y ਧY应用 例：

注意

支持

Y >̔ 号输入�䈟̍倀ѹᔿ
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4.1.4 S 位变量

变量名称 S
功能描述 PLC S 元件

范围 S0 ~ S4095
类型 Bit
注意事项 10 进制定义, 字母’S’大写

应用案例：

4.1.5 T 位变量

变量名称 T
功能描述 PLC T 元件

范围 T0 ~ T4095
类型 Bit
注意事项 10 进制定义, 字母’T’大写

4.1.6 C 位变量

变量名称 C
功能描述 PLC C 元件

范围 C0 ~ C4095
类型 Bit
注意事项 10 进制定义, 字母’C’大写
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4.1.7 M 位变量

变量名称 C
功能描述 PLC M 元件

范围 M0 ~ M65535
类型 Bit
注意事项 10 进制定义, 字母’M’大写

4.1.8 SD 字变量

变量名称 SD
功能描述 PLC SD 元件

范围 SD0 ~ SD4095
类型 字，signed short 定义

注意事项 10 进制定义, 字母’SD’大写

应用示例：

注意：32 位的 SD 元件值，只能通过运算处理，单独读写 16 位的 SD 元件来获取正确的 32
位数据！

4.1.9 Z 字变量

变量名称 Z
功能描述 PLC Z 元件

范围 Z0 ~ Z4095
类型 字，signed short 定义

注意事项 10 进制定义, 字母’Z’大写

应用案例：
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4.1.10 D 字变量

变量名称 D
功能描述 PLC D 元件

范围 D0 ~ D65535
类型 字，signed short 定义

注意事项 10 进制定义, 字母’D’大写

应用案例：

4.1.11 R 字变量

变量名称 R
功能描述 PLC R 元件

范围 R0 ~ R65535
类型 字，signed short 定义

注意事项 10 进制定义, 字母’R’大写

应用案例：

4.2 系统函数

MC5000 系列 PLC 数据结构为大端数据，所以在对长整数或浮点数等双字（32 位）的

数据进行读写操作时，需要进行大小端数据调整，需用到系统函数进行处理！

4.2.1 读取 D 元件的单个长整数值

函数名称 int GET_DD(unsigned short stNum )

功能描述 读取内部字寄存器“D”的双字值

输入参数 stNum: D 元件的开始地址

输出参数 无

返回值 int, 得到有符号长整数的值

http://www.megmeet-ia.com/


可编程控制器 脚本编程手册

http://www.megmeet.com/ 第 14 页 共 32 页

注意事项 无

应用案例：

4.2.2 写入单个长整数值到 D 元件内

函数名称 void SET_DD(unsigned short stNum, int val)

功能描述 写入单个长整数值到内部字寄存器“D”元件内

输入参数 stNum: D 元件的开始地址

输入参数 val : 要写入的值

输出参数 无

返回值 无

注意事项 无

4.2.3 读取 D 元件的多个长整数值

函数名称 int GET_MutiDD(int stNum, int len, int *ps32Dsc)

功能描述 获取内部字寄存器“D”的双字值

输入参数 stNum : 读取 D 元件的开始地址

输入参数 Len : 读取双字元件的个数

输出参数 ps32Dsc: 存储读取到的长整数的地址

返回值 等于 0 函数执行正确,其他值函数执行失败

注意事项 输出参数为指针型

应用案例：参见 4.2.4

4.2.4 写入多个长整数值到 D 元件内

函数名称 int SET_MutiDD(int stNum, int len, int *ps32Src)

功能描述 写入单个长整数值到内部字寄存器“D”元件内

输入参数 stNum : 写入 D 元件的开始地址

输入参数 Len : 写入双字元件的个数
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输出参数 ps32Dsc: 存储要写入到的 D 元件数据地址

返回值 等于 0 函数执行正确,其他值函数执行失败

注意事项 输出参数为指针型

应用案例：

说明：

1、示例中可以看出 GET_MutiDD(int stNum, int len, int *ps32Dsc)中的读取数据或

SET_MutiDD(int stNum, int len, int *ps32Src)写入数据的 D 元件地址，是立即数或具体

数据的整型变量，不能是指针，dWORD 指向 D400，结果数据写不到 D400 开始的 10 长整数单

元中。

2、参数中的 int *ps32Dsc 和 int *ps32Src 定义为长整型指针型变量。

4.2.5 读取5
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4.2.6 写入单个单精度实数值到 D 元件内

函数名称 void SET_FD(unsigned short stNum, float val)

功能描述 写入单个浮点数值到内部字寄存器“D”元件内

输入参数 stNum: D 元件的开始地址

输入参数 val : 要写入的值

输出参数 无

返回值 无

注意事项 无

应用案例：

4.2.7 读取 D 元件的多个单精度实数值

函数名称 int GET_MutiFD(int stNum, int len, float *pf32Dsc)

功能描述 获取内部字寄存器“D”的浮点数值

输入参数 stNum : 读取 D 元件的开始地址

输入参数 Len : 读取双字元件的个数

输出参数 ps32Dsc: 存储读取到的浮点数值的地址

返回值 等于 0 函数执行正确,其他值函数执行失败

注意事项 无

应用案例请参考 4.2.8 中案例。

4.2.8 写入多个单精度实数值到 D 元件内

a

D

MutiFDint
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Num,双int

le

n,

f

度 实 数 值 到

noat

2val)能描述 写n入单个浮⛦⤀内部字 存器

Ć⤀实 数 值 到�� 的浮数值

输入 数tNum

Ć䔅怀实 数 值 到

输入参tNum Len度实 数 值 到

s32Dsc℀߀
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4.2.12 写入多个长整数值到 R 元件内

函数名称 int SET_MutiDR(int stNum, int len, int *ps32Src)

功能描述 写入单个长整数值到内部字寄存器“R”元件内

输入参数 stNum : 写入 R 元件的开始地址

输入参数 Len : 写入双字元件的个数

输出参数 ps32Dsc: 存储要写入到的 R 元件数据地址

返回值 等于 0 函数执行正确,其他值函数执行失败

注意事项 无

4.2.13 读取 R 元件的单个单精度实数值

函数名称 float GET_FR(unsigned short stNum )

功能描述 读取内部字寄存器“R”的浮点数值

输入参数 stNum: R 元件的开始地址

输出参数 无

返回值 float, 得到浮点数的值

注意事项 无

4.2.14 写入单个单精度实数值到 R 元件内

函数名称 void SET_FR(unsigned short stNum, float val)

功能描述 写入单个浮点数值到内部字寄存器“R”元件内

输入参数 stNum: R 元件的开始地址

输入参数 val : 要写入的值

输出参数 无

返回值 无

注意事项 无

4.2.15 读取 R 元件的多个单精度实数值

函数名称 int GET_MutiFR(int stNum, int len, float *pf32 值到内�)

写

ক鐀lt

输入参数

R

的个数


pT 参数
写入双字元眀个数

�D �W入参数返回注意癵ᄀ
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返回值 等于 0 函数执行正确,其他值函数执行失败

注意事项 无

4.2.16 写入多个单精度实数值到 R 元件内

函数名称 int SET_MutiFR(int stNum, int len, float *pf32Src)

功能描述 写入单个长整数值到内部字寄存器“R”元件内

输入参数 stNum : 写入 R 元件的开始地址

输入参数 Len : 写入双字元件的个数

输出参数 ps32Dsc: 存储要写入到的 R 元件数据地址

返回值 等于 0 函数执行正确,其他值函数执行失败

注意事项 无

4.2.17 读取 F 元件的单个长整数值（包括 F0 ~ F9）

函数名称 int GET_DF(int stNum )

功能描述 读取内部字寄存器“F”的双字值

输入参数 stNum: F 元件的开始地址

输出参数 无

返回值 int, 得到有符号长整数的值

注意事项

42.
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输入参数 stNum : 读取 F 元件的开始地址

输入参数 Len : 读取双字元件的个数

输出参数 ps32Dsc: 存储读取到的长整数的地址

返回值 等于 0 函数执行正确,其他值函数执行失败

注意事项 无

案例详见 4.2.34 下 F0~F9 数据存贮器应用案例。

4.2.20 写入多个长整数值到 F 元件内（包括 F0 ~ F9）

函数名称 int SET_MutiDF(int stNum, int len, int *ps32Src)

功能描述 写入单个长整数值到内部字寄存器“F”元件内

输入参数 stNum : 写入 F 元件的开始地址

输入参数 Len : 写入双字元件的个数

输出参数 ps32Dsc: 存储要写入到的 F 元件数据地址

返回值 等于 0 函数执行正确,其他值函数执行失败

注意事项 无

案例详见 4.2.34 下 F0~F9 数据存贮器应用案例。

4.2.21 读取 F 元件的单个单精度实数值（包括 F0 ~ F9）

函数名称 float GET_FF(unsigned short stNum )

功能描述 读取内部字寄存器“F”的浮点数值

输入参数 stNum: F 元件的开始地址

输出参数 无

返回值 float, 得到浮点数的值

注意事项 无

案例详见 4.2.34 下 F0~F9 数据存贮器应用案例。

4.2.22 写入单个单精度实数值到 F 元件内（包括 F0 ~ F9）

函数名称 void SET_FF(unsigned short stNum, float val)

功能描述 写入单个浮点数值到内部字寄存器“F”元件内

输入参数 stNum: F 元件的开始地址

输入参数 val : 要写入的值

输出参数 无

返回值 无

注意事项 无

案例详见 4.2.34 下 F0~F9 数据存贮器应用案例。
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4.2.26 写入单个长整数值到 Fx 元件内（F0 … F9）

函数名称 void SET_DF0(int stNum, int val)

void SET_DF1(int stNum, int val)

void SET_DF2(int stNum, int val)

void SET_DF3(int stNum, int val)

void SET_DF4(int stNum, int val)

void SET_DF5(int stNum, int val)

void SET_DF6(int stNum, int val)

void SET_DF7(int stNum, int val)

void SET_DF8(int stNum, int val)

void SET_DF9(int stNum, int val)

功能描述 写入单个长整数值到内部字寄存器“Fx”元件内

输入参数 stNum: Fx 元件的开始地址

输入参数 val : 要写入的值

输出参数 无

返回值 无

注意事项 无

案例详见 4.2.34 下 F0~F9 数据存贮器应用案例。

4.2.27 读取 Fx 元件的多个长整数值（F0 … F9）
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4.2.28 写入多个长整数值到 Fx 元件内（F0 … F9）

函数名称 int SET_MutiDF0(int stNum, int len, int *ps32Src)

int SET_MutiDF1(int stNum, int len, int *ps32Src)

int SET_MutiDF2(int stNum, int len, int *ps32Src)

int SET_MutiDF3(int stNum, int len, int *ps32Src)

int SET_MutiDF4(int stNum, int len, int *ps32Src)

int SET_MutiDF5(int stNum, int len, int *ps32Src)

int SET_MutiDF6(int stNum, int len, int *ps32Src)

int SET_MutiDF7(int stNum, int len, int *ps32Src)

int SET_MutiDF8(int stNum, int len, int *ps32Src)

int SET_MutiDF9(int stNum, int len, int *ps32Src)

功能描述 写入单个长整数值到内部字寄存器“F”元件内

输入参数 stNum : 写入 F 元件的开始地址

输入参数 Len : 写入双字元件的个数

输出参数 ps32Dsc: 存储要写入到的 F 元件数据地址

返回值 等于 0 函数执行正确,其他值函数执行失败

注意事项 无

案例详见 4.2.34 下 F0~F9 数据存贮器应用案例。

4.2.29 读取 Fx 元件的单个单精度实数值（F0 … F9）

函数名称 float GET_FF0(unsigned short stNum )

float GET_FF1(unsigned short stNum )

float GET_FF2(unsigned short stNum )

float GET_FF3(unsigned short stNum )

float GET_FF4(unsigned short stNum )

float GET_FF5(unsigned short stNum )

float GET_FF6(unsigned short stNum )

float GET_FF7(unsigned short stNum )

float GET_FF8(unsigned short stNum )

float GET_FF9(unsigned short stNum )

功能描述 读取内部字寄存器“Fx”的浮点数值

输入参数 stNum: Fx 元件的开始地址

输出参数 无

返回值 float, 得到浮点数的值

注意事项 无

案例详见 4.2.34 下 F0~F9 数据存贮器应用案例。
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备注：写入目标地址指针，可以自行定义，如图所示地址指针 Adr1 指向 D600，ADr2 指向

R550。

4.2.36 获取 int 型指针的值(大小端调整)

函数名称 int GET_PS32(int *ps32Src)

功能描述 获取 int 型指针的值

输入参数 ps32Src: 要读取值的地址

输出参数 无

返回值 获取到的值

注意事项 无

应用案例：

备注：写入目标地址指针，可以自行定义，如图所示地址指针 IOPra 由函数实参给定。

4.2.37 获取 int 型数据的值(大小端调整)

函数名称 int GET_S32(int s32Src)

功能描述 获取 int 型数据的值，即 32 位长整数变量或立即数。

输入参数 s32Src: 要转化的值

输出参数 无
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返回值 转换后的值，即经过大小端调整的数据

注意事项 经指令大小端调整后的数据，可以直接赋给 PLC 的数据寄存器；

应用案例：参考下图*1

4.2.38 设置 unsigned int 型指针的值(大小端调整)

函数名称 void SET_PU32(unsigned int *pu32Dsc, unsigned int u32Src)

功能描述 把 u32Src 的值写到 pu32Dsc 所指向的地址

输入参数 u32Src: 要写入的数值

输出参数 pu32Dsc: 存储要写入值的地址

返回值 无

注意事项 无

应用案例：参考 4.4.23 案例

4.2.39 获取 unsigned int 型指针的值(大小端调整)

函数名称 unsigned int GET_PU32(unsigned int *pu32Src)

功能描述 获取 int 型指针的值

输入参数 pu32Src: 要读取值的地址

输出参数 无

返回值 获取到的值

注意事项 无

应用案例：参考 4.4.23 案例
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4.2.40 获取 unsigned int 型数据的值(大小端调整)

函数名称 unsigned int GET_U32(unsigned int u32Src)

功能描述 获取 Unsigned int 型数据的值，即 32 位无符号长整数变量或立即数。

输入参数 u32Src: 要转化的值

输出参数 无

返回值 转换后的值，即经过大小端调整的数据

注意事项 经指令大小端调整后的数据，可以直接赋给 PLC 的数据寄存器；

应用案例：参考下图*2

4.2.41 设置 float 型指针的值(大小端调整)

函数名称 void SET_PF32(float *pf32Dsc, float f32Src)

功能描述 把 f32Src 的值写到 pf32Dsc 所指向的地址

输入参数 f32Src: 要写入的数值

输出参数 pf32Dsc: 存储要写入值的地址

返回值 无

注意事项 无

应用案例：参考 4.4.23 案例

4.2.42 获取 float 型指针的值(大小端调整)

函数名称 float GET_PF32(float *pf32Src)

功能描述 获取 int 型指针的值

输入参数 pf32Src: 要读取值的地址
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输出参数 无

返回值 获取到的值

注意事项 无

应用案例：参考 4.4.23 案例

4.2.43 获取 float 型数据的值(大小端调整)

函数名称 float GET_F32(float f32Src)

功能描述 获取 int 型数据的值

输入参数 f32Src: 要转化的值

输出参数 无

返回值 转换后的值

注意事项 无

应用案例：

说明：

1、注意指针指向的地址+1 对应的 PLC 元件地址增加 2，如上图所示

2、GET_F32（float Src）指令执行后的数据是经过大小端调整的，不能再参与函数内运算，

可以直接赋给 PLC 数据寄存器。如上例子的两句 等同于

FD[40]=GET_F32(fTemp );
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5 脚本导出的算法函数

5.1.1 计算效验和 modbus crc
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